
เขียนโปรแกรมควบคุมการเปดปด LED ดวยการกด Switch 

 โปรแกรมนี้เราจะใชสวิทชจํานวนสองตัวโดยสวิทชตัวท่ี 1 เมื่อกดแลวจะทําให LED สวาง แตเมื่อกดสวิทชตัวที่ 2 จะ

ทําให LED ดับ โดยวงจรที่ใชในการควบคุมดังนี ้

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

จากวงจรในภาพ (A) เมื่อยังไมไดกดสวิทช S1 แรงดันท่ีความตานทาน R1 จะมีคาเทากับ 0 Volt แตถาทําการกดสวิทช ดัง

ภาพ (B) จะมีแรงดันท่ีความตานทาน R1 เทากับ 5 Volts ซึ่งจะนําแรงดันท่ีไดนี้ไปตอเขาที่ขา GPIO 4 (ขา 16) (ใชสําหรับสั่ง

ให LED สวาง) และตอเขาท่ีขา GPIO 5 (ขา 18) (ใชสําหรับสั่งให LED ดับ) ตามลําดับ ซึ่งทั้งขา GPIO 4 และ GPIO 5 จะถูก

กําหนดใหทําหนาที่เปนขา Input ขั้นตอนการพัฒนาโปรแกรมการเขียนโปรแกรมควบคุมการเปดปด LED ดวยสวิทชมีลําดับ

การพัฒนาดังนี ้

1. ตอวงจรควบคุมการเปดปด LED ดวยสวิทชดังภาพ 
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2. เปดโปรแกรม Leafpad แลวสรางไฟลช่ือ 

 

3. อธิบายโปรแกรม controlled.c 

บรรทัดท่ี 2 ถึง 4 ประกาศตัวแปร 

ตามลําดับ   

บรรทัดท่ี 8 กําหนดใหขา GPIO 6 

บรรทัดท่ี 9 และ 10 กําหนดใหขา 

บรรทัดท่ี 11 ถึง 21 เปนลูปท่ีใชสําหรับรอตรวจสอบการกดสวิทช 

LED สวาง ถากดสวิทช 

บรรทัดท่ี 14 คําสั่ง if() มีเงื่อนไขเปนคําสั่ง 

ถามีการกดสวิทช 

digitalWrite(led, HIGH)

คืนคาเปนจํานวนเต็ม 

บรรทัดท่ี 15 คําสั่ง if() มีเงื่อนไขเปนคําสั่ง 

ถามีการกดสวิทช

digitalWrite(led, HIGH)

คาเปนจํานวนเต็ม 

 

4. ทําการรันโปรแกรมโดยเปด Terminal 

คําสั่งคอมไพลโปรแกรม 

แลวสรางไฟลช่ือ controlled.c พรอมท้ังเขียนโคดโปรแกรมดังภาพ

controlled.c  

ประกาศตัวแปร sw1, sw2 และ led เพื่อกําหนดใหเปนตัวแปรของขา 

GPIO 6 ทําหนาที่เปนขา OUTPUT 

กําหนดใหขา GPIO 4 และ 5 ทําหนาที่เปนขา INPUT 

เปนลูปท่ีใชสําหรับรอตรวจสอบการกดสวิทช s1 และสวิทช s2 โดยถากดสวิทช 

สวาง ถากดสวิทช s2 จะทําให LED ดับ 

มีเงื่อนไขเปนคําสั่ง digtalRead() โดยคําสั่ง digitalRead() จะรอตรวจสอบการกดสวิทช 

ถามีการกดสวิทช s1 จะทําใหคําสั่ง digitalRead() คืนคาเปนจํานวน 1 และทําให มีการ

digitalWrite(led, HIGH) ทําให LED สวาง แตถาไมมีการกดสวิทช s1 จะทําใหคําสั่ง 

คืนคาเปนจํานวนเต็ม 0  

มีเงื่อนไขเปนคําสั่ง digtalRead() โดยคําสั่ง digitalRead() จะรอตรวจสอบการกดสวิทช 

ถามีการกดสวิทช s2 จะทําใหคําสั่ง digitalRead() คืนคาเปนจํานวน 1 และทําให มีการเรียกใชคําสั่ง 

digitalWrite(led, HIGH) ทําให LED ดับ แตถาไมมีการกดสวิทช s2 จะทําใหคําสั่ง 

คาเปนจํานวนเต็ม 0 

Terminal ขึ้นมาแลวพิมพคําสั่งตอไปนี้ 

ภาพ 

 

เพื่อกําหนดใหเปนตัวแปรของขา GPIO 4, 5 และ 6 

โดยถากดสวิทช s1 จะทําให 

จะรอตรวจสอบการกดสวิทช s1 

และทําให มีการเรียกใชคําสั่ง 

จะทําใหคําสั่ง digitalRead() 

จะรอตรวจสอบการกดสวิทช s2 

และทําให มีการเรียกใชคําสั่ง 

จะทําใหคําสั่ง digitalRead() คืน



 
 

คําสั่งรนัโปรแกรม 

 
   

 เมื่อทําการรันโปรแกรมทดลองกดสวิทช s1 จะสังเกตเห็นวา LED จะสวาง แตถากดสวิทช s2 จะทําให LED ดับ 

 

sudo ./controlled 

gcc –Wall –o controlled controlled.c -lwiringPi 


